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[DE]Intelligentes Uberwachungsgerit fiir den Transport von lebenden Fischen auf der
Grundlage eines Internet der Dinge-Sensors

[DE]Eine intelligente Uberwachungsvorrichtung fiir den Transport von lebenden Fischen, die auf sinem Internet der Dinge-Sensor basiert,
wobsi die intelligente Uberwachungsvorrichtung umfassteine Sauerstoffversorgungseinheil, die zur Versorgung mit Sauerstoff in einem Behalter
dient;Fischbehilterbeforderer, der zum Befordern eines Fischbehalters verwendet wird, wobei eine Auslieferungstransporteinrichtung verwendet wird,
die den Fischbehalter ergreift und in der vertikalen Pasition halt, mit der der Fischbehalter zur aufeinanderfolgenden Ausiieferung in die beliebige
Richtungsposition in einer Ausiieferungstransportrichtung entsprecherd der vertikalen Position transportiertwerden kann;eine Sensoreinheit, mit der die
Artivitat der Fische in einem Aguarium gemessen werden kann:eine Verarbeitungseinheit. die venvendet wird, um die von dem Sensor empfangenen
informationen zu verarbeiten und die Sauverstoffzufuhreinheit in dem Fischtank zu steuern, wobel die Verarbeitungseinkelt den Sauerstofoedarf unter
Verwendung verarbeiteter Informationen unter Verwendung ven Computerbefehlen, die von dem Prozessor der Verarbeitungseinheit verarbeitet
werden, erkennt, wobel die Verarbeitungseinheit den Transport der gesamten Anordnung durch das ven einem mobilen Computergerat unter
Verwendung einer Kommunikationseinheit empfangene Signal steuert.
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BEREICH DER ERFINDUNG

[0001] Die voriiegende Erfindung bezieht sich auf das Gebist der auf dem Internet der Dinge {loT - Internet of Things) basierenden Vorrichtung fir
den Transport von Fischen.

[0002] Insbesondere bezieht sich die vorliegende Erfindung auf eine intelligente Uberwachungsvorrichtung fir den Transport von lebenden Fischen,
die auf einem Intemet der Dinge-Sensor basiert.
HINTERGRUND DER ERFINDUNG

[0003] Bei dem im Abschnitt “"Hintergrund&idauo; behandelten Gegenstand sollte nicht davonausgegangen werden, dass er allein aufgrund
seiner Erwahnung im Abschnitt “"Hintergrund&ldqgue; zum Stand der Technik gehdrt. Ebenso solite nicht davon ausgegangenwerden, dass ein im
Hintergrundabschnitt erwihntes oder mit dem Gegenstand des Hintergrundabschnitts verbundenes Problem bereits im Stand der Technik erkannt
wurde. Der Gegenstand des Hintergrundabschnitts stellt lediglich verschiedene Ansalze dar. die fir sich genommen ebenfalls Erfindungen sein konnen.

[0004] Bei verschiedenen Anwendungen in der Fischindustrie bestent die Notwendigkeit, Fische durch den Einsatz von Pumpsystemen von einem
Drt zu einem anderen zu transportiersn, z. B. zum Impfen, Sortieren, Schlachten, von Schiffen zu Fischreservoirs oder Ahnlichem.
Stand der Technik

[0005] 1. EP 3 302 074 - FISCHABGABEVORRICHTUNG, FISCH-TRANSFERSYSTEM AUSGERUSTET MIT
DIESER FISCHABGABEVORRICHTUNG UND VERFAHREN ZUR AUTOMATISCHEN ABGABE VON FISCH AN EINE
FISCHVERARBEITUNGSYORRICHTUNG, veroffentlicht am 11.4.2018, Int. Klasse A22C 25/08, Anmeldenummer 15 726 136 Anmelder
NORDISCHER MASCHINENBAU Erfinder PAULSOHN CARSTEN. Die Erfindung betrifft eine Fischabgabevorrichtung {1} zum Abgeben von Fisch
(9) an eine Fischverarbeitungsvorrichtung (7}, umfassend eine Abgabefordereinrichtung (3), die mit einem steuerbaren Positionierantried (36) und
einem steuerbaren Forderantrieb (36) ausgestaltet ist. Das Abgabefordermittel (3) ist mittels des Fositionierantriens (35) in einen von Fisch {9) freien
Lagerraum (11). in einen ersten Zustand, in einen zweiten Zustand zum Erfasser. zentrerten Halten undFérdern des Fisches (9], zum Zugriff auf
diesen im Lagerraum {11) und in einen dritten Zustand im Zusammenwirken mit dem Férderantrieb {36) verfahrbar, in dem der Fisch (9) nach dem
Fordern an einem durch eine gesteusrte Abgabezeit mit zugehoriger Fischabgabegeschwindigkeit definierten Fischabgabepunkt (42) abgegeben wird.

[0006] 2. WO/2016/192756 - FISCHAUSLIEFERUNGSVORRICHTUNG, FISCH-TRANSFER-SYSTEM MIT DIESER
FISCHAUSLIEFERUNGSVORRICHTUNG UND VERFAHREN ZUR AUTOMATISCHEN AUSLIEFERUNG VON FISCH AN EINE
FISCHVERARBEITUNGSVORRICHTUNG. veroffentitcht am 08.12.2016. Int. Class A22C 25/08, Anmeldenummer PCT/EP2015/061893 Antragsleller
NORDISCHER MASCHINENBAU RUD. BAADER GMBH + CO. KG Erfinder PAULSOHNN, Carsten. Die Erfindung betrifft eine Fischabgabevorrichtung
(T} 2um Abgeben von Fisch (9) an eine Fischverarbeilungsvorrichtung (7), umfassend sine Abgabefdrdereinrichtung {3), die mit einem steuerbaren
Positionierantrieb (361 und einem steuerbaren Forderantrieb (36) ausgestattet ist. Das Abgabefordermittel (3) ist mittels des Positionterantriebs (35 in
einen von Fisch (9) freien Lagerraum (11). in einen ersten Zustand. in einen zweitenZustand um Erfassen, zeatrierten Halten und Fordern des Fisches
(9). zum Zugnff auf dicsen im Lagerraum (11) und in einen dritten Zustand im Zusammenwirken mit dem Forderantsien 136) verfabrbar, in dem der Fisch
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{9) nach dem Férdern an einem durch eine gesteuerte Abgabezeit mit zi.gehéiriger Fischabgabegeschwindigkeil definierten Fischabgabepunkt (42)
abgegeben wird.

[0007] 3. DK 179582 - FISCHZUFUHRVORRICHTUNG, MiT DIESER FISCHZUFUHRVORRICHTUNG AUSGERUSTETES
FISCHTRANSFERSYSTEM UND VERFAHREN ZUR AUTOMATISIERTEN ZUFUHRUNG VON FISCH ZU

[0008] EINER FISCHVERARBEITUNGSVORRICHTUNG, veroffentlicht am 27.11 2017, Int. Klasse A22C25/08, Anmetdenummer PA 2017 70858,
Antragsteller/Erfinder Carsten Paulsohn. Eine FischzufGhrvorrichtung (1) zum Zufuhren von Fisch (9) 2u einer Fischverarbeitungsvorrichtung (7)
umfasst ein Zufuhrigrdermitlel (3), das mit einem steuerbaren Positionierantrieb (35) und einem steuerbaren Forderantrick (36) ausgestatlet ist. Das
Abgabetransporimitiel (3) ist durch den steuerbaren Positionierantrick {35) in einen ersten. von deni Fisch (9} in einem Ablageraum (11) freigegebenen
Zustand (301), in einen zweiten Zustand (302) zum Erfassen, zentrierten Hallen und Fordern des jm Ablageraum (11) zugreifenden Fisches (9}
und, im Zusammenwirken mit dem sleuerbaren Forderantrieb {36) in einen dritlen Zustand{303), der den Fisch (9) nach dem Férdern an einem
Fischabgabepunkt (42) freigibt, der durch eine gesteuerte Abgatezeit mit zugehdriger gesteuerter Fischabgabegeschwindigkeit definiert ist.

[0009] 4. CA 2885671 - FISCHAUSLIEFERUNGSVORRICHTUNG. FISCH-TRANSFERSYSTEM MIT DIESER
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FISCHAUSLIEFERUNGSVORRICHTUNG UND VERFAHREN ZUR AUTOMATISCHEN AUSLIEFERUNG VON FISCH AN EINE
FISCHVERARBEITUNGSVORRICHTUNG, verdffentlicht am 08.12.2016 Int:Klasse A22C25/08, Anmeldenummer 2985671, Antragsteller
NORDISCHER MASCHINENBAU RUD. BAADER GMBH + CO. KG. Die Erfindung belifft eine Fischabgabevorrichtung (1) zum Abgeben von Fisch
(8) an eine Fischverarbeitungsvosichtung (7), umfassendeine Abgabeférdereinrichtung (3), die mit sinem steuerbaren Posilicnierantrieb {36) und
einem sleuerbaren Firderanirieb (36) ausgestattet ist. Das Sbgabefordermittel {3)ist mittels des Positionieraniriebs (35) in einen von Fisch {9} freien
Lageraum (11}, ineinen ersten Zustand, in einen zweiten Zustand zum Erfassen, zentrierten Haiten undFérdern des Fisches (9), zum Zugriff auf diesen
im Lagerraum {11) und in einen drilten Zustand im Zusammenwirken mil dem Férderantrieb (36) verfahrbar, in dem der Fisch nach dem Férdern an
einem durch eine gesteuerle Abgabezeit mit zugehériger Fischabgabegeschwindigkeit definierlen Fischabgabepunkt (42) abgegeben wird.

[0010] 5. US 2018/0160692 - FISCHAUSLIEFERUNGSVORRICHTUNG, FISCH-TRANSFER-SYSTEM MIT CIESER
FISCHAUSLIEFERUNGSVORRICHTUNG UND VERFAHREN ZUR AUTOMATISCHEN AUSLIEFERUNG VON FISCH AN EINE
FISCHVERARBEITUNGSVORRICHTUNG. verdfientlicht ar 14.06.2018, Int. Klasse A22C25/00 Antragsnummer 15578175 Antragsteller Nordischer
Maschinenbau Rud. Baader GmbH + Co. KG Erfinder Carsten Paulsohn. Eine Fischzuflhreinrichtung (1) zum Zufiihren von Fisch {9} zu einer
Fischverarbeitungseinrichtung (7) umfasst ein Zuflihridrdemmittel (3), das mit einem sleuerbaren Positionierantrieb {35) und einem steuerbaren
Forderantrieb (36) ausgestattet ist. Das Abgabetransportmittel (3) ist durch den steuerbaren Positionierantrieb {35)in einen ersten Zustand {301) zur
Freigabe des Fisches (9) in einem Ablageraum (11), in einer, zweiten Zustand (302) zum Erfassen, zentrierlen Halten und Fordern des im Ablageraum
(11} zugreifenden Fisches (9) und, im Zusammenwirken mil dem steuerbaren Forderantrieb (36} in einendritten Zustand (303), der den Fisch (9) nach
der Férderung an einem Fischabgabepunkt (42} freigibt, der durch eine gesteuerte Abgabezeit mit zugehdriger gesteuerter Fischabgabegeschwindigkeit
definiert 1st.

[0011] 6. CA 2172922 VORRICHTUNG ZUR AUTOMATISCHEN REGELBAREN UBERGABE VON FISCHEN AN EINE
FISCHVERARBEITUNG SMASCHINE, veroffentlicht am 30.09.1996, Int. Klasse A22C 25/08, Anmeldenummer 21 72922, Antragsteller Erfinder
GROSSEHOLZ, WERNER. Es wird eine Vorrichtung zur aulomatischen geregelten Ubergabe von Fisch an eine Fischverarbeitungsmaschine
beschrieben. Um die korrekie Ausrichtung der Fische bei einer solchen Ubergabe zu gewdhrleislen, umfasst die Vorrichtung einen Férderer mit
einem Laufrost zur Aufnahme von Fischen in loser Schiiliung und zu deren Vereinzelung, eine Ausrichtvorrichtung mit einer Drehveorrichtung zum
Ausrichten der Fische in einer einheitlichen Léngsausrichtung, eine Vorrichtung zum Ausrichlen der Fische in einer einheitiichen Querausrichtung,
eine Taktvorrichtung zur individuellen Aufnahme und synchronen Abgabe der Fische an einen Querfarderer mit Trogen zur Aufnahme der Fische,
eine Messstation mit einem optischen Messsensor zur Uberwachung der seitiichen Ausrichtung der Fische und eine Wendevorrichtung, die durch den
Messsensor gesteuent wird, um falsch positionierte Fische wanrend ibres Transports in den Trogen um ihre Langsachse zu drehen.

[0012] In US2016113298A wird ein Pumpsystem beschricben, das einen Rohrabschnitt mit gleichmalkigem innendurchmesser und einen
Produktionswasserkreistauf umfasst, der mil Abzweigrohren an den stromaufwarts undsiromabwarts gelegenen Enden des Rohrabschnitls
verbunden ist und mit dem Rohrabschnitl eine Schieife biidet. Der Produklionswasserkreislauf umfasst eine Pumpe und Ventile zum Pumpen von
Produktionswasser in den Rohrabschnitt durch das Einlass-Zweigrohr und aus dem Auslass-2weigrobr. Es wird auch ein Verfahran zum Pumpen
von hochgeladenem Wasser und Fisch entlang des Rohrabschnitls bereilgestelit. dass die Schritle des Abziehens van Produktionswasser aus dem
Rohrabschnitt durch das stromabwiarts gelegene Ende des Rohrabschnitts und des gieichzeitigen Erzeugens eines Flusses von hochgeladenem
Wasser und Fisch durch den Rohrabschnitt umfasst, Das Verfahren umfasst auch den Schrilt des Pumpens von Produktionswasser in ein
stromaufwarts gelegenes Ende des Rohrabschnitis und des Verursachens einer Strémung von hochgeladenem Wasser und Fisch entiang des
Rohrabschnitis.

[0013] US2018310575A offenbart e Verlahren und ein System zum Bewegen von gelSteten Fischen in einem Rohr oder einer Rohrleitung. das
Wasser und die Zufuhy von Druckiuft oder Wasserdruck oder beides umfasst, um Zonen mit unterschiedlichen Figenschaften in dem Rohr oder
der Rohrieitung zu schaffen, um einen steuerbaren Wasserstrom fir den Antrieb und die gesteuerle Verweiidauer der Fische in dem Rohroder der
Rohrleitung zu bilden.

[0014] Aus US2017000094A isl ein segmentiertes Fischpurmpensystem bekannt, Das segmentierte Fischpumpensystem umfasst eine Reihe von
DruckerhGhungspumpensegmenten. die auf einem Ansaugpumpensegment gestapelisind und einen durchgdngig geschlossenen Stroms bilden, wobei
jedes DruckerhOhungspumpensegment eine weitere Autwérsstromung induzieri. wodurch der Druck und die Geschwindigkeit, die flir die Ansaugpumpe
des Ansaugpumpensegmenlts erforderlich sind. mimmiert
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werden. Dadurch wird die Verletzung empfindlicher Wasserlebewesen beim Sammeln vernngert und eine nautische Umgebung innerhalb des
geschipssenen Siroms flir die zu transportierenden Wasserlebeweasen geschaffen. die sich selbst in hdhere Lagen befordern konnen.

[0015] In WQ2017213511A1 werden ein Verfahren und ein System zum Pumpen von Partikeln in einer Flissigkeit, insbesondere von febenden
Fischen in Wasser, beschrieben, bei dem eme Kammer eine Fllissigkeit und Partikel aus einem Fiussigkeitsvolumen durch eine geschlossene
Leitung ansaugt, wobei die Kammer mil der Saugseite eines Ejeklors und einer Pumpe zur Bildung eines Unterdrucks in der Kammer verbunden ist.
Gleichzeilig tragt das vom Kompressor der Flissigkertssaule in der Kammer zugefihde Gas zur weiteren Beschleunigung des Flissigkeitsstroms durch
die Kammer betr. Der Ejeklor wird durch einen Fliissigkeitsstrom von der Pumpeoder durch Gas vom Kompressor angelrieben, Der geschiossena Kanal
1st mit einemRuckschlagventil verbunden. das den Rickfluss von Flissigkert und Partikeln in das Flissigkeitsvolumen verhinder. Die Flissigkeit und
die Partikel werden aus der Kammer durch gen Ejeklor und dann in eine geschlossene Leitung zur Aufnahmeeinheit geleitet. Das System umfasst auch
eine externe Zufuhrieitung, die Uber ein Vantl an dar externen Zufuhrleitung und ein Venlil an der Zufuhr aus einer Kammer gesleuert wird, Die externe



Diesar Text wurde durch das DPMA aus Onginalguelien ubernommen. Er enthalt keine Zeichnungen. Die Darstellung von Tabellen und Formeln kann
unbefniedigend sein,

Zuleitung dient beispielsweise zur Reinigung des Syslems mi reinem oder sauberem Wasser, zum Auffiilen von Wasser bei der Inbetriebnahme und
zum Betrieb eines Ejektors in Faien, in denen Parlikel Jazu neigen kGnnen, einen Ausiass zu verstopfen.

[0016] Ein gemeinsames Merkmat dieser Systeme ist jedoch, dass sie keine vollautomatische Losung in Bezug auf eine Verarbeitungsstation oder
ein Aufnahmebecken oder einen Lagerbehalter bieten, die den transportierten lebenden Fisch aufnehmen. Ein weiterer Nachteil ist, dass sie nicht fur
einen gleichmafigen Zufluss von lebendem Fisch sorgen. der an die Verarbeitungsstation oder den Aufnahmebehaiter bzw, Lagerbehaiiter geliefert
wird,

[0017] Grupprerungen van alternativen Elementen oder Ausfuhrungsformen der hierin offenbanten Erfindung sind nicht als Einschrankungen zu
versiehen. Jedes Gruppenmitglied kann ginzein oder in beliebiger Kambination mit anderen Mitgliedern der Gruppe oder anderen hierin enthaitenen
Elementen in Bezug genommen und beansprucht werden, Ein oder mehrere Mitgkeder einer Gruppe kiinnen aus Griinden der Zweckmafigkeit und/
oder der Patentierbarkeit in eine Gruppe aufgeriommen oderaus inr entfernt werden. Wenn eine solche Aufnahme oder Streichung erfolgt, wird davon
ausgegangen, dass die Spezifikalion aie Gruppe in der geanderten Form enthalt, wodurch die schriftiche Beschreibung aller in den beigeflgten
Ansprichen verwendeten Markush-Gruppen erfilit wird.

[0018] Wie in der vorliegenden Beschreinung und in den foigenden Anspriichen verwendat, schliefit die Bedeutung von “ein&idquo;, eine&lidquo;
und “die&ldquo; den Plural ein, sofern der Kontext nicht eindeutig etwas anderes vorschreibl, Wie in der vorliegenden Beschreibung verwendet,
schlieft die Bedeutung von “in&ldquo: auch “in&ldquo; und ““am&ldquo; ein, sofern der Kontext nicht eindeulig etwas anderes vorschreibt,

[0019] Die Aufzéhlung von Werlebereichen dient lediglich als Kurzbezeichnung fiir jeden einzeinen Werl, der in den Bereich falit. Sofern hier nicht
anders angegeben, wird jeder einzelne Wert in die Beschreibung aufgenammen, als ab er hier einzeln aufgefihr ware. Alie hierin beschriebenan
Verfahren kbnnen in jeder geeigneten Reihenfolge durchgefihit werden, sofern hierin nichts anderes angegeben ist nder derKontext dem nicht
eindeutig widerspricht.

[6020] Die Verwendung von Beispielen oder beispielhaften Formulierungen (z. B. “wie&ldquo;) in Bezug auf bestimmte Ausflhrungsformen dient
iediglich der besseren Veranschaulichung der Erfindung und stellt keine Einschrankung des Umfangs der ansonsten beanspruchten Erfindung dar.
Keine Formuiierung in der Beschreibung ist als Hinweis auf ein nicht beanspruchtes Element zu verstehen, das fiir die Austibung der Erfindung
wesenthch ist.

[0021] Die in diesem Abschnitt "Hintergrund&ldquo; offengelegten Informationen dienen lediglich dem besseren Verstandnis des Hintergrunds der
Erfindung und kénnen daherinformationen enthalten, die nicht zum Stand der Technik gehoren und die einer Person mit normaler Fachkenntnis in
diesem Land bereits bekannt sind.

ZUSAMMENFASSUNG

[0022] Bevor die varliegenden Systemea und Methaden beschrieben werden, sei darauf hingewiesen, dass diese Anwendung nicht auf die
beschriebenen Systeme und Methaden beschrankt ist, da es mehrere mogiiche Ausfihrungsformen geben kann, die in der vorliegenden Offenlegung
nicht ausdrickiich dargestellt sind. Es ist such zuverstehen, dass die in der Beschreibung verwendete Terminologie nur zur Beschreibung der
besonderen Versionen oder Ausfinrungsformen dient und nicht dazu gedacht ist, den Umfang der varliegenden Anwendung zu begrenzen.

[0023] Die vartiegende Erfindung behebt und last vor allem die technischen Probleme., die im Stand der Technik bestehen. Als Antwort auf diese
Probleme offenbart die vorliegende Erfindung sine intelligente Uberwachungsvorrichtung fir den Transport von
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lebenden Fischen, die auf einem internet der Dinge-Sensaor basiert.

[0024] Ein Aspekt der vorliegenden Eindung besteht darin, eine intelligente Uberwachungsvorrichtung fiir den Transporl von lebenden Fischen auf
der Grundiage von Internet-der-Dinge-Sensaren vorzustelien, wabei die intelligente Uberwachungsvorrichtung umfasst: eine Sauerstoffzufuhreinheit,
die verwendet wird, um den Sauerstaff in einem Fischtank zuzufihren; einen Fischtankbefbrderer, der verwendet wird, um einen Fischlank zu
transportieren; eine Einrichtung, um die einzelnen Fische der Fischmasse, die von dem Farderer empfangen wird, einzein zu transportieren;
eineSensoreinheit, die verwendet wird. um die Aktivitat der Fische innerhalb eines Fischtanks zu erfassen; eine Liefertransporteinrichlung, die den
Fischtank ergreift und in der vertikalen Position halt, mit der der Fischtank f(r eine sukzessive Lieferung in die beliebige Richtungsposition in einer
Liefertransportrichtung, die der vertikalen Positian entspricht, transportiernt werden kann und eine Verarbeitungseinheit, dia verwendel wird, um die von
dem Sensor empfangenen Informationen zu verarbeiten und die Sauerstoffzufubreinheit in dem Fischtank zu steuern, waobei die Verarbeitungseinheit
den Bedarf an Sauerstoff unter Verwendung von verarbeileten Infarmationen unter Verwendung von Computerbefehlen erkennt, die von dem Prozessor
der Verarbeitungseinheit verarbeitet werden, wobei die Verarbeitungseinheit den Transpart der gesamten Anordnung durch das von einer maobilen
Rechenvorrichtung unter Verwendung einer Kommunikationseinhei empfangene Signal steuerl.

Figurenliste

[0025] Um verschiedene Aspekie einiger Ausflhrungsbeispiete der variegendan Erfindung zu verdeutiichen, wird eine genauere Beschreibung
der Erfindung durch Bezugnahme auf bestimmte Ausfihrungsfarmen, die in der beigefigten Zeichnung dargestelit sind, gegeben. Es wird davon
ausgegangen, dass diese Zeichnung nur eine iilustrierte Ausfiihrungsform der Erfindung darstellt und danher nicht als Einschrankung des Umfangs der
Erfindung anzusehen ist. Die Erfindung wird anhand der beigefigten Zeichnung naher beschriehen und eridutert. Damit die Vorteile der vorliegenden
Erfindung leicht verstanden werden, wird im Folgenden eine detaillierte Beschreibung der Erfindung in Verbindung mit der beigefigten Zeichrung
erartert, die jedoch nicht als Beschrankung des Umfangs der Erfindung auf die beigefiigle Zeichnung angesehen werden soliten, in denen: Zeichnung 1t
das Blockdiagramm eines intefligenten Systems cur Verfolgung personlicher Finanzdaten auf der Grundlage der Blockchain zeigt.

DETAILLIERTE BESCHREIBUNG DER ZEICHNUNG

[0026] Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf ein intelligentes Uberwachungsgerat far den Transpart von lebenden Fischen, das auf Sensoren
des Internets der Dinge basien.

[0027] Zeichnung 1 zeigt ein detailliertes Blockdiagramm eines intelligenten Systemszur Verfolgung persdnlicher Finanzdaten auf der Grundiage der
Biockchain,

[0028] Obwohi die vorliegende Offenbarunig mit dem Ziel einer intelligenten Uberwachungsvorrichiung fir den Transport von lebenden Fischen
auf der Grundlage von Internet-der-Dinge-Sensoren beschrieben wurde. sollte man sich dariiber im Klaren sein, dass dies nur zur beispielthaften
Veranschaulichung der £rfindung und zur Hervarhebung jedes anderen Zwecks oder jeder anderen Funktion erfolgt. fdr die die erlduterten Strukturen
ader Konfigurationen verwendet wercen kannlen und die in denAnwendungsbereich der varliegenden Dffenbarung falien.

[0029] Das intelligente Uberwachungsgerat 10 fir den Transporl von lebenden Fischen auf der Grundlage van intemet-der-Dinge-Sensoren wird
offengelegt.

[0030} D:e intelligente Uberwachungsvorrichtung 10 fir den Transport von lebenden Fischen, die auf einem Internet der Dinge-Sensor basiert,
umfasst gine Sauerstoffversorgungseinhet 11 | einen Fischtankbeférderer 13 | eine Sensoreinheit 14 und eine Verarbeitungseinheit 15 .

[0031] Eine Sauerstoffversorgungseinhell 11 dient der Sauerstoffvarsorgung in einem Fischbecken 12

[0032] Ein Fischtank-Beforderer 13 dient zum Transpart des Fischianks 12




Dieser Text wurde durch sas DPMA aus Originalquellen ubernommen. Er enthalt keine Zeichnrungen. Die Darstetlung von Tabellen und Farmein kann
unbefriedigend sein.

{0033] Es wird eine Auslieferungsransporteinrichtung verwendet, die das Fischbeckenin der vertikalen Posilion greift und hal, mit der
das Fischbecken 12 zur sukzessiver: Auslieferung in die beliebige Richtungsposition in einer der vertikalen Pasition entsprechenden
Auslieferungstransportrichtung transportiert werden kann.

[0034] Die Sensareinheit 14 wird verwendet, un die Aktivitat der Fische in einem Aguarium zu messen,

[0035] Die Verarbeitungssinheit 15 dient dazu, die vom Sensor empfangenen Informationen zu verarbeiten und die Sauerstoffversorgungseinheit im
Fischtank 12 zusteuern.

[0036]
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Die Verarbeitungseinheit 15 erkennt den Sauersioffbedar anhand von verarbeiteten Informationen unter Verwendung von Computerbefenien, die von
dem Prozessor der Verarbeitungseinheit 15 verarbeitet werden.

[0037] Die Verarbeitungseinheit 15 steuert den Transport der gesamten Baugruppe durch das von einem mobilen Computergerat Uber eine
Kommunikationseinheit 16 empfangene Signal.

[0038] Die Abbildung und die vorangehende Beschreibung zeigen Beispiele fir Ausflhrungsformen. Der Fachmann wird verstehen, dass eines oder
mehrere der beschriebenen Elemente durchaus zu inem einzigen Funktionselement kombiniert werden kénnen. Aiternatiy dazu kénnen bestimmte
Elemente in mehrere Funktionselemente aufgeteift werden. Elemente aus einer Ausfihrungsform kénnen einer anderen Ausflinrungsform hinzugafigt
werden. Die Rethenfolge der hier beschriebenen Prozesse kann beispielsweise gesndert werden und ist nicht auf die hier beschriebene Weise
beschrénkt. Dartber hinaus miissen die Aktionen eines Blockdiagramms nicht in der gezeigten Reihenfoige ausgefithrt werden, und es miissen auch
nicht unbedingt alle Aklionen durchgefiihrt werden. Auch k&nnen diejenigen Handlungen, die nicht von anderen Handlungen abhiingig sind, paraliel zu
den anderen Handlungen ausgefinit werden. Der Umfang der Ausfihrungsformen istdurch diese spezifischen Beispiete keineswegs begrenzl.

[0039] Obwcehl Ausfuhrungsformen der Erfindung in einer flir strukturelte Merkmale und/oder Methoden spezifischen Sprache beschneben wurden,
sind die beigefligten Anspriche nicht notwendigerweise auf die beschriebenen spezifischen Merkmale oder Methoden beschrankt. Vielmehr werden die
spezifischen Merkmale und Methoden als Beispiele fiir Ausfiilhrungsformen der Erfindung offenbart.

Bezugszeichenliste

10
inteliigentes Uberwachungsgerat

11
Sauerstoffversorgungseinheit

12
Fischbecken

13
Fischtankbeforderer

14
Senscreinheit

15
Verarbeitungseinheit

16
Kemmunikaticnseinheit
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1] Eine inteligente Uberwachungsvorrichtung fir den, Transpart von lebenden Fischen. die auf einem Internet der Cinge-Sensor basiert, wobhei die
intelligente Uberwachungsverrichmng umfasst:

eine Sauerstoffversorgungseinheit, die zur Versorgung mit Sauerstoff in einem Behalter dient:
Fischbehaiterbeforderer. der zum Befordem eines Fischhehalters verwendel wird, wobei aine Auslieferungstransporteinrichtung verwendet wird.
die den Fischbehaiter ergreift und in der vertikalen Position hall, mit der der Fischpehaiter zur aufeinanderfoigenden Ausiieferung in die beliebige
Richtungsposition in einer Auslisferungstransportrichiung entsprechend der vertikalen Position transportiertwerden kann:
eine Sensoreinheit, mit der die Aktividt der Fische in einem Aquanum gemessen werden kann:
eine Verarbeilungseinheit. die verwendet wird. um die von dem Sensor empfangenen Informationen zu verarbeiten und die Sauerstoffzufunreinheit in
dem Fischtank zu sleuern wobei die Verarbeitungseinheit den Saverstoffbedarf unter Verwendung verarbeiteter Informationen unter Verwendung von
Computerbefehien, die von dem Prozessor der Verarbeitungseinheit verarbeitet werden, erkennt, wobei die Verarbeitungseinheit den Transport der
gesamten Anordnung durch das von einem mobiien Computergerat unler Verwendung einer Kommunikatiocnsemnheil empfangene Signai steuert.

[2] intefligente Uberwachungsvarrichtung fiir den Transport von lebenden Fischen auf der Grundiage eines Sensors des internets der Dinge nach
Anspruch 1, wobei die Verarbeitungseinheit eine auf einem Mikrocontroller basierende Verarbeitungseinheit ist.

[3) intelligente Uberwachungsvorrichtung fiir den Transport von lebenden Fischen, die auf einem Sensor des Inlernets der Dinge nach Anspruch 1
basiert, wobei der Sensor ein visueller Sensar ist.

[4] intafligente Uberwachungsvorrichtung fur den Transport von lebenden Fischen. die auf einem Internet der Dinge-Sensor nach Anspruch 1 basiert
wnbel die Sensoreinhed zur Bildverarbeitung fiir die Aktivitatsdberwarhung der Fische verwendat wird.

[5] Intelhgente Uberwachungsvorrichlung fir den Transport von lebenden Fischen basierend auf einem Internet-der-Dinge-Sensor nach Anspruch 1.
wobhel die Sauerstaffversorgungsemhen Saverstoff in das Fischbeckenr ainspoist,



Dieser Text wurde durch das DPMA aus Originalguellen ubernommen. Er enthalt keine Zeichnungen. Die Darstelung von Tabeller und Formeln kann
unbefredigend sein.
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SMART MONITORING APPARATUS FOR TRANSPORT OF ALIVE FISH BASED

ON INTERNET OF THINGS SENSQR

FIELD OF INVENTION

The present invention relates to the field of internet of things based apparatus for
transportation of fishes.
More particularly, the present invention is related o smart monitoring apparatus

for transport of alive fish based on internet of things sensor.

BACKGROUND OF THE INVENTION

The subject matter discussed in the background section should not be assumed
to be prior art merely as a result of its mention in the background section. Similarly, a
problem mentioned in the background section or associated with the subject matter of
the background section should not be assumed to have been previously recognized in
the prior art. The subject matter in the background section merely represents different

approaches, which in-and-of-themselves may also be inventions.

In various applications within the fish industry there is a need for transport of
fish from one tocation to another location, such as for vaccination, sorting, slaughtering,

from ships to fish reservoirs or similar by the use of pump systems

Some of the prior work listed herewith:



1. 3302074FISH DELIVERY DEVICE, FISH-TRANSFER SYSTEM EQUIPPED
WITH SAID FISH DELIVERY DEVICE, AND METHOD FOR THE AUTOMATED
DELIVERY OF FISH TO A FISH PROCESSING DEVICE EP - 11.04.2018 Int.Class
A22C 25/08 Appl.No 15726136 Applicant NORDISCHER MASCHINENBAU Inventor
PAULSOHN CARSTEN The invention relates to a fish delivery device (1) for delivering
fish (9) to a fish processing device (7), comprising a delivery conveyor means (3)
equipped with a controllable positioning drive (36) and a controllable conveying drive
(36). By means of the positioning drive (35), the delivery conveyor means (3) is
movable to a storage space (11) that is free of fish (9), to a first state, is movable to a
second state for detecting, centered holding and conveying the fish (9), accessing said
fish in the storage room (11), and to a third state in interaction with the conveying drive
(36), in which after conveyance the fish (9) is released at a fish delivery point (42) that

is defined by a controlled delivery time with associated fish delivery speed.

2.W0/2016/192756FISH DELIVERY DEVICE, FISH-TRANSFER SYSTEM
EQUIPPED WITH SAID FISH DELIVERY DEVICE, AND METHOD FOR THE
AUTOMATED DELIVERY OF FISH TO A FISH PROCESSING DEVICE WO -
08.12.2016 int.Class A22C 25/08 Appl.No PCT/EP2015/061993 Applicant
NORDISCHER MASCHINENBAU RUD. BAADER GMBH + CO. KG Iinventor
PAULSOHRN, Carsten The invention relates to a fish delivery device (1) for delivering
fish (9) to a fish processing device (7), comprising a delivery conveyor means (3)
equipped with a controllable positioning drive (36) and a controllable conveying drive
(36). By means of the pasitioning drive (35), the delivery conveyor means (3) is
movable to a storage space (11) that is free of fish (9), to a first state, is movable to a

second state for detecting, centered holding and conveying the fish (9), accessing said



fish in the storage room (11}, and to a third state in interaction with the conveying drive
(36), in which after conveyance the fish (9) is released at a fish delivery point (42) that

is defined by a controlled delivery time with associated fish delivery speed.

179582FISH DELIVERY DEVICE, FISH TRANSFER SYSTEM EQUIPPED
WITH SAID FISH DELIVERY DEVICE AND METHOD FOR THE AUTOMATED
DELIVERY OF FISH TO A FISH PROCESSING DEVICE DK - 27.11.2017Int.Class
A22C 25/08Appl.No PA 2017 70858Applicantinventor Carsten Paulsohn A fish feed-
in device {1) for feeding fish (9) to a fish processing device (7) comprises a delivery
conveying means (3} which is equipped with a controllable positioning drive (35) and
a controllable conveying drive (36). The delivery conveying means (3) can be moved
by the controllable positioning drive (35) into a first stale (301) released by the fish (9)
in a deposit space (11), into a second state (302) for grasping, centred holding and
conveying of the fish (9) accessing said fish in the deposit space (11) and, in
cooperation with the controllable conveying drive (36), into a third state (303) which
releases the fish (9) after conveying at a fish delivery point (42) which is defined by a

controlled delivery time with associaled controlled fish delivery speed.

4.2985671FISH DELIVERY DEVICE, FISH-TRANSFER SYSTEM EQUIPPED
WITH SAID FISH DELIVERY DEVICE AND METHOD FOR THE AUTOMATED
DELIVERY OF FISH TO A FISH PROCESSING DEVICE CA - 08.12.2016Int.Class
A22C 25/08Appl.No 2985671Applicant ORDISCHER MASCHINENBAU RUD.
BAADER GMBH + CO. KGInventor The invention relates to a fish delivery device (1)
for delivering fish (9) to a fish processing device (7), comprising a delivery conveyor
means (3) equipped with a controllable positioning drive (36) and a controllable

conveying drive (36). By means of the positioning drive (35), the delivery conveyor



means (3) is movable to a storage space (11) that is free of fish (9), to 2 first state, is
movable to a second state for detecting, centered holding and conveying the fish (9),
accessing said fish in the storage room (11), and to a third state in interaction with the
conveying drive (36), in which after conveyance the fish (9) is released at a fish delivery
point (42) that is defined by a controlled delivery time with associated fish delivery

speed.

5.20180160692FISH DELIVERY DEVICE, FISH-TRANSFER SYSTEM
EQUIPPED WITH SAID FISH DELIVERY DEVICE, AND METHOD FOR THE
AUTOMATED DELIVERY OF FISH TO A FISH PROCESSING DEVICE US -
14.06.2018 Int.Class A22C  25/00Appl.No  15578175Applicant  ordischer
Maschinenbau Rud. Baader GmbH + Co. KGinventor Carsten PaulsohnA fish feed-in
device (1) for feeding fish (9) to a fish processing device (7) comprises a delivery
conveying means (3) which is equipped with a controllable pasitioning drive (35) and
a controllable conveying drive (36). The delivery conveying means (3) can be moved
by the controllable positioning drive (35) into a first state (301) released by the fish {9)
in a deposit space (11), into a second state (302) for grasping. centered holding and
conveying of the fish (9) accessing said fish in the deposit space (11) and, in
cooperation with the controliable conveying drive (36), into a third state (303) which
releases the fish (9) after conveying at a fish delivery point (42) which is defined by a

controlled delivery time with associated controlled fish delivery speed.

6.2172922DEVICE FOR THE AUTOMATIC REGULATED TRANSFER OF
FISH TO A FISH PROCESSING MACHINE CA - 30.09.1996nt.Class A22C
25/08Appl.No 2172922Applicant Inventor GROSSEHOLZ, WERNER An apparatus
for the automatic regulated transfer of fish to a fish processing machine is described.

4



To ensure that the correct orientation of the fish is guaranteed during such a transfer,
the apparatus comprises a conveyor with a travelling grating for receiving fish in bulk
and separating them, an aligning device with a turning device for aligning the fish in a
uniform longitudinal orientation, a device for aligning the fish in a uniform lateral
orientation, a timing device for individually receiving and synchronously delivering the
fish to a transverse conveyor comprising troughs for receiving the fish, a measuring
station with an optical measurement sensor for monitoring the lateral orientation of the
fish and a turning mechanism, which is controlled by the measurement sensor to turn
incorrectly positioned fish about their longitudinal axes during their conveyance in the

troughs...

In US2016113298A is described a pumping system including a pipe section
having a uniform inside diameter, and a production water piping circuit connected to
branch pipes on the upstream and downstream ends of the pipe section, forming a
loop with the pipe section. The production water circuit comprises a pump and valves
for pumping production water into the pipe section through the inlet branch pipe and
out through the outlet branch pipe. There is also provided a method for pumping upload
water and fish along the pipe section, comprising the steps of drawing production water
out of the pipe section through the downstream end of the pipe section, and
stmultaneously inducing a flow of upload water and fish through the pipe section. The
method also includes the step of pumping production water into an upstream end of

the pipe section and causing a flow of upload water and fish along the pipe section.

US2018310575A discloses a method and system for moving killed fish in a pipe

or pipeline, comprising water and supply of pressurized air or water pressure or both



to create zones having different properties in the pipe or pipeline to form a controliable

water flow for propulsion of and controlied retention time of fish in the pipe or pipeline.

From US2017000094A is known a segmented fish pump system. The
segmented fish pump system includes a series of booster pump segments stacked
upon an intake pump segment, forming an enclosed stream throughout, wherein each
booster pump segment induces further upward flow, thereby minimizing the pressure
and velocity needed for the intake pump of the intake pump segment. As a result,
lessening trauma to fragile aquatic life at collection and further providing a nautical
environment within the enclosed stream for the aquatic life to be transported, as well

as self-propelled to higher elevations.

In WO2017213511A1 is described a method and system for pumping particles
in aliquid, in particular living fish in water, where a chamber draws a liquid and particles
up from a liquid volume through a closed duct, the chamber being connected to the
suction side of an ejector and a pump for formation of a sub-pressure in the chamber.
At the same time, gas supplied from the compressor to the liquid column in the
chamber contributes further to the acceleration of liquid flow through the chamber. The
ejector is driven by a liquid flow from the pump or of gas from the compressor, The
closed duct is connected to a non-return valve or check valve, preventing liquid and
particles from retuming to the liquid volume. Liquid and particles are transferred out of
the chamber and through the ejector and then into a closed duct to the receiving unit.
The system also comprises an external supply line, which is controlied by means of a
valve on the external supply line and a valve on the supply from a chamber. The

external supply is used for example for cleaning of the system with pure or clean water,



filling of water at start-up and operation of an ejector in cases, when particles may have

a tendency to clog an outlet.

However, a common feature of these systems is that they do not provide a fully
automatic solution in relation to a processing station or receiving reservoir or storage
container receiving the transported alive fish. A further drawback is that they do not
provide an even flow of alive fish delivered to the processing station or receiving

reservoir or storage container..

Groupings of alternative elements or embodiments of the invention disclosed
herein are not to be construed as limitations. Each group member can be referred to
and claimed individually or in any combination with other members of the group or
other elements found herein. One or more members of a group can be included in, or
deleted from, a group for reasons of convenience and/or patentability. When any such
inclusion or deletion occurs, the specification is herein deemed to contain the group as
modified, thus fulfilling the written description of all Markus groups used in the

appended claims.

As used in the description herein and throughout the claims that follow, the
meaning of “a,” “an,” and “the” includes plural reference unless the context clearly
dictates otherwise. Also, as used in the description herein, the meaning of “in” includes

“in” and "on” uniess the context clearly dictates otherwise.

The recitation of ranges of values herein is merely intended to serve as a
shorthand method of referring individually to each separate value falling within the
range. Unless otherwise indicated herein, each individual vaiue is incorporated into the

specification as if it were individually recited herein. All methods described herein can



be performed in any suitable order unless otherwise indicated herein or otherwise

clearly contradicted by context.

The use of any and all examples, or exemplary language (e.g. "Such as”)
provided with respect to certain embodiments herein is intended merely to better
luminate the invention and does not pose a limitation on the scope of the invention
otherwise claimed. No language in the specification should be construed as indicating

any non-claimed element essential to the practice of the invention.

The above information disclosed in this Background section is only for the
enhancement of understanding of the background of the invention and therefore it may
contain information that does not form the prior art that is already known in this country

to a person of ordinary skill in the art.

SUMMARY

Before the present systems and methods. are described, it is to be understood
that this application is not limited to the particular systems, and methodoelogies
described, as there can be multiple possible embodiments which are not expressly
illustrated in the present disclosure. It is also to be understood that the terminology
used in the description is for the purpose of describing the particular versions or

embodiments only and is not intended to limit the scope of the present application.

The present invention mainly cures and solves the technical problems existing
in the prior art. In response to these problems, the present invention discloses Smart

monitoring apparatus for transport of alive fish based on internet of things sensor.
8



As one aspect of the present invention is to presents “"A smart monitoring
apparatus for transport of alive fish based on internet of things sensor, wherein the
smart monitoring apparatus comprising : A oxygen supply unit, used to supply the
oxygen in a fish tank ; a Fish tank cenveyor | used for conveying a fish tank; means
for transporting one by one the fishes of the fish mass received from the conveyor; A
sensor unit, used to sense the activity of the fish inside of a fish tank; a delivery
transport means gripping and holding the fish tank in the vertical position, with which
the fish tank can be transported for successive delivery in the any direction position in
a delivery transport direction corresponding to the vertical position; and A processing
unit, used to process the information received from the sensor and control the oxygen
supply unit in the fish tank, wherein the processing unit recognize the demand of
OXygen using processed information using computer instruction processed by the
processor of the processing unit, wherein the processing unit controls the transport of
the whole assembly by the signal received from a mobile computing device using a

communication unit...”

BRIEF DESCRIPTION OF DRAWINGS

To clarify various aspects of some example embodiments of the present
invention, a more particular description of the invention will be rendered by reference
to specific embodiments thereof which are illustrated in the appended drawings. It is
appreciated that these drawings depict only illustrated embodiments of the invention
and are therefore not to be considered limiting of its scope. The invention will be
described and explained with additionai specificity and detail through the use of the

accompanying drawings.



In order that the advantages of the present invention will be easily understood,
a detailed description of the invention is discussed below in conjunction with the
appended drawings, which, however, should not be considered to limit the scope of
the invention to the accompanying drawings, in which:

Figure 1 shows block diagram representation of Intelligent system for tracking

personal financial data based on block chain.

DETAIL DESCRIPTION

The present invention is related to Smart monitoring apparatus for transport
of alive fish based on internet of things sensor.

Figure 1 shows detail block diagram representation of inteliigent system for
tracking personal financia! data based on block chain.

Although the present disclosure has been described with the purpose of Smart
monitoring apparatus for transport of alive fish based on internet of things sensor, it
should be appreciated that the same has been done merely to illustrate the invention
in an exemplary manner and to highlight any other purpose or function for which
explained structures or configurations could be used and is covered within the scope
of the present disclosure.

The Smart monitoring apparatus 10 fortransport of alive fish based on internet
of things sensor is disclosed .

The smart monitoring apparatus 10 for transport of alive fish based on internet
of things sensor, comprising a oxygen supply unit 11, a fish tank conveyor 13 , a
sensor unit 14 and a processing unit 15.

A oxygen supply unit 11 is used to supply the oxygen in a fish tank 12.

10



A Fish tank conveyor 13 is used for conveying the fish tank 12.

A delivery transport means is used gripping and holding the fish tank in the
vertical position, with which the fish tank 12 can be transported for successive delivery
in the any direction position in a delivery transport direction corresponding to the
vertical position:

The sensor unit 14 is used to sense the activity of the fish inside of a fish tank:

The processing unit 15 is used to process the information received from the
sensor and control the oxygen supply unit in the fish tank 12.

The processing unit 15 recognize the demand of oxygen using processed
information using computer instruction processed by the processor of the processing
unit 15,

The processing unit 15 controls the transport of the whole assembly by the
signal received from a mobile computing device using a communication unit 16.

The figures and the foregoing description give examples of embodiments.
Those skilled in the art will appreciate that one or more of the described elements may
well be combined into a single functional element. Alternatively, certain elements may
be split into multiple functional elements. Elements from one embodiment may be
added to another embodiment. For example, order of processes described herein may
be changed and are not limited to the manner described herein, Moreover, the actions
of any block diagram need not be implemented in the order shown; nor do all of the
acts need to be necessarily performed. Also, those acts that are not dependent on
other acls may be performed in parallel with the other acts. The scope of embodiments
is by no means limited by these specific examples.

Although implementations of the invention have been described in a language

specific to structural features and/or methods, it is to be understood that the appended

11



claims are not necessarily limited to the specific features or methods described.

Rather, the specific features and methods are disclosed as examples of

implementations of the invention.
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CLAIMS

We claim:

1. A smart monitoring apparatus for transport of alive fish based on internet of
things sensor, wherein the smart monitoring apparatus comprising :

A oxygen supply unit, used to supply the oxygen in a container

a Fish tank conveyor , used for conveying a fish tank, wherein a delivery transport
means is used gripping and holding the fish tank in the vertical position, with which
the fish tank can be transported for successive delivery in the any direction position
in a delivery transport direction corresponding to the vertical position;

A sensor unit, used to sense the activity of the fish inside of a fish tank;

A processing unit, used to process the information received from the sensor and
control the oxygen supply unit in the fish tank, wherein the processing unit reccognise
the demand of oxygen using processed information using computer instruction
processed by the processor of the processing unit, wherein the processing unit
controls the transport of the whole assembly by the signal received from a mobile
computing device using a communication unit.

2. The smart monitoring apparatus for transport of alive fish based on internet of
things sensor as claimed in claim 1, the processing unit is microcontroller based
processing unit.

3. The smart monitoring apparatus for transport of alive fish based on internet of

things sensor as claimed in claim 1, The sensor is a visual sensor.

13



4. The smart monitoring apparatus for transport of alive fish based on internet of
things sensor as claimed in claim 1, The sensor unit is used image processing for
the activity monitor of the fish.

5. The smart monitoring apparatus for transport of alive fish based on internet of
tMngssensorasckﬂmedhwcbhn1,theoxygensupMyuanupchmygenintheﬁsh

tank..
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SMART MONITORING APPARATUS FOR TRANSPORT OF ALIVE FISH

BASED ON INTERNET OF THINGS SENSCOR

ABSTRACT

The present invention relates to Smart monitoring apparatus for transport of
alive fish based on internet of things sensor. The objective of the present invention is
to solve the problems in the prior art technologies related to transportation of live fishes
from one place to ancther. The apparatus for automatic transportation of alive fish
from a water-fited fish reservoir or storage container to a processing station or

receiving reservoir or storage container.
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